Automatyka i Robotyka – laboratorium.

Imię i nazwisko......................................................................................................grupa......................

Automatyka i Robotyka – laboratorium 3.

Imię i nazwisko......................................................................................................grupa......................


Charakterystyki czasowe podstawowych członów automatyki .
ZESTAWIENIE WYNIKÓW SYMULACJI

Człon różniczkujący idealny:




Człon różniczkujący rzeczywisty:




Schemat symulacyjny układu:





 Charakterystyka skokowa dla K=[1,3]:





 Charakterystyka liniowo-narastająca dla K=[1,3]:





Analiza uzyskanych charakterystyk:





Schemat symulacyjny układu:








 Charakterystyka skokowa dla T1=[1,2], T2=[1,5]





 Charakterystyka liniowo-narastająca dla T1=[1,2], T2=[1,5]





Analiza uzyskanych charakterystyk:









